VEZAVNI DIAGRAM
TruTrak DigiTrak Autopilot

OPOMBE OB VGRADNUJI:

1.

UPORABITE #20 AWG ZA NAPAJALNE IN OZEMLJIVTENE ZICE, KOT TO
SPODAJ KAZEJO ODEBELJENE POVEZAVE (PINI 1,9,8 IN 15 NA KON-
TROLNI ENOTI J101, IN PINI 1 & 9 NA 9-PINSKEM KONEKTORJU J201).

VSE OSTALE ZICE NAJ BODO #20 DO #24 AWG.

KONTROLA ZATEMNITVE LUCK NA INSTRUMENTU JE OPCIJSKA.
PRIKLOPITE PIN 10 NA J101 NAKONTROLNIK ZATEMNITVE ALI GA
PUSTITE PROSTEGA.

SMER VRTENJA SERVOMOTORJA LAHKO OBRNETE Z ZAMENJAVO
ZIC NAPINIH 4 IN 5 NA SERVOMOTORJU (KONEKTOR J201).
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